19 763 Modul fizeni serva

ModelaFské servo se zacina pouzivat i v Zelezni¢nim modelarstvi. Dnes je jiz k dispozici mnoho typd serv r(zné velikosti za
zajimavé ceny. Servo pro svoji funkci potfebuje Fidici signal, ktery zajisti tento modul. Ve spojeni se servem tak tvori
nejjednodussi komplet pro ovladani mechanického pohybu nejriznéjSich aplikaci jako napf. zavory, vrata, vyhybky a mnoho
jinych.

Je mozné jej pouzit na jakémkoliv kolejisti, modulu. Nezalezi na modelové velikosti ani typu fizeni analogové-digitani, stfidavé-
stejnosmérné.

Pro funkci i nastavovani parametrti pohybu neni nutny pocitaé ani Zadné znalosti programovani. Slouzi k tomu tfi tlacitka
umisténé pfimo na modulu a signalizace stavu Led diodou.

Zakladni technické parametry:

Napajeci napéti: 7-16V ss, st

Vystup pro napajeni serva: 5V, max. 1A kratkodobé
Vystupni signal: TTL, impulsy 0,7 az 2,5 ms
Casové zpozdéni: 0 aZ 20s

Vstup : max. 5V, 2mA

Rozmeéry : 43 x 38 x 24mm

Zdroj 7- 16V, ss, st
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Tlacitka : Minus Plus EDIT

Nastavovani
K nastaveni slouzi tfi tlacitka levé = - Minus ( snizuje hodnotu ), prostfedni = + Plus ( zvySuje hodnotu ) a pravé = Edit ( delsi
stisk - zapnuti a vypnuti editace ).

Signalizace
Modul ma pouze jeden signaliza¢ni prvek LED diodu, ktera indikuje aktualni stav modulu. Neni to idealni feSeni, ale pro

dosazeni nizké ceny modulu je vyhovuijici. Zplsoby indikace:

Trvaly svit — klidovy stav, indikuje pfitomnost napajeni

Rychlé blikani — servo se pohybuje nebo je aktivni ¢ekaci pauza pfed pohybem

Pomalé blikéni s mezerou — pocet bliknuti mezi mezerou indikuje Cislo parametru , ktery se bude editovat ( 1-6 bliknuti )
Slaby svit — pfi zmé&né hodnoty parametru je jemné& méni sila svitu diody, pfi nulové hodnoté je dioda zcela zhasnuta

V klidovém stavu dioda trvale sviti. Stisknutim kteréhokoliv tlacitka zacne pomalu blikat. Pocet bliknuti odpovida parametru,
ktery je mozno editovat. Tlacitky +/- mizeme parametr zménit. Krokovat je mozno dokola , tzn. Po 6 pfijde 1 a opacné.
Vybereme pozadovany parametr a stiskneme asi na 1sec Edit. Dioda se rozsviti trvale jasem odpovidajicim hodnoté parametru.
Tlagitky +/- nastavujeme nyni hodnotu. Pro parametr 1a 2 ( krajni polohy ) funguje autorepeat, u ostanich parametrd ne. Po
nastaveni poZzadované hodnoty opé&tovnym delSim stiskem Edit hodnotu zapiSeme. Nastavovani krajnich poloh a rychlosti
funguje v realném €ase i pfi editaci, takze vSe pfimo vidime na servu. Po zapsani dioda stale odblikava &islo parametru. Asi po
2 minutach pokud nebylo stisknuto Zadné tlacitko se opét trvale rozsviti.

Nastavitelné parametry:

F | Popis kroku

1 | Krajni poloha — vstup rozepnut 256

2 | Krajni poloha — vstup sepnut 256

3 | Rychlost pohybu 8 0 — nejrychlejSi

4 | Zpozdéni pohybu pro sepnuti 32 0 - bez zpozdéni, 32 - asi 20 sec

5 | Zpozdéni pohybu pro rozepnuti 32 -/l -

6 | Usporny rezim 1) 2 0 — vypnuto, 1- zapnuto
Poznamky:

1) V normalnim stavu modul stale vysila fidici impulsy a servo drzi danou polohu , pfi zatézi serva nebo nekvalitnim
servu muZze servo vrcet a odebirat znacny proud. V Usporném rezimu se Fidici impulsy do serva posilaji jen v dobé
pohybu serva. Usporny rezim je vhodné pouzit, pokud nezalezi na pfesné krajni poloze.



Vstupni signal:

Vlastni ovladani je mozné ruéné pomoci spinace, kontaktem relé nebo logickym signalem z jiného elektronického modulu.
Vstup je oSetien proti zakmitim a pf¥ivodni vodi¢e mohou byt i dost dlouhé.

Doporuceni: Pokud pouzivame na kolejisti elmag. pfestavniky a elektroniku, neni vhodné aby vodiCe k pfestavnikim Sly ve
stejném svazku jak vodiCe pro ostatni elektroniku. Pfi spinani indukénosti dochazi k velkym napétovym impulstm, které mohou
zpUsobovat nejriznéjsi problémy s elektronikou.

Rezim cyklovani
Pro nékteré ucely je tfeba cyklické opakovani pohybu. V tomto rezimu se neustale opakuje pohyb z jedné krajni polohy do

druhé s pfipadnymi pauzami podle nastavenych parametrd. Rezim se aktivuje spojeni pinu 1 mikroprocesoru se zemi. Staci
cinova spojka, zem je hned vedle. Spojeni provedeme radéji pfi vyjmutém mikroprocesoru z patice.

Cyklovani probiha pouze pfi sepnutém vstupu, takze jej miizeme spinaem pfipojenym na vstup ovladat. Parametry
nastavujeme pouze pfi zastaveném cyklovani.

Postup pfi nastavovani
Pfi nastavovani bychom méli nastavovat jednotlivé parametry podle pofadi od nejmensiho k nejvétSimu. Prakticky tedy nejprve

nastavujeme krajni polohy, rychlost , potom pauzy a nakonec miZzeme vyzkou$et aktivovat Usporny rezim. Nap¥. pro ovladani
vyhybek by mél vyhovét vzdy.

Napajeni

Modul miZeme napdjet stfidavym i stejnosmérnym napétim od 7 do 16V. Stejnosmérné napéti mizeme pfipojit v libovolné
polarité, na vstupu je mustkovy usmérfiovac, ktery zaruci vzdy spravnou polaritu.

V pfipadé velmi ¢astého pohybu je vhodné pouzit napéti max. 12V stejnosmérnych. PFi vétSim napéti by mohlo dojit

k tepelnému pretizeni stabilizatoru. Z pfepravnich divodd muze byt chladi¢ demontovan, pfed prvnim pouZitim modulu je nutno
chladi¢ priSroubovat zpét na stabilizator.

Doporuceni pro montaz serva
Vystup serva musi byt vZdy proveden tak , aby neomezoval natvrdo vychylku serva. Mezi ovladanou ¢asti a servem by mél

pruzny element ( napf. ve tvaru Z ), ktery dovoli pohyb serva i za krajni polohy ovladané ¢asti. Pokud servo nemuiZze dojet na
zadanou polohu odebira velky proud a mize dojit k jeho zni¢eni. Rovnéz pfi zapnuti mize dochazet k mirnému zakmitu serva.
Vétsi serva maji i dost zna€nou silu a mohly by poskodit ovliadanou &ast.

Serv je na trhu velké mnozZstvi s rznou kvalitou. Pro aplikace kde pozadujeme plynuly pomaly pohyb je nutné radéji volit vétsi a
kvalitngjsi serva. Kvalita motorku, pfevodu a elektroniky serva se nejvice projevi pfi pomalém pohybu.

POZOR ! U nékterych serv mlze pfi pokusu otocit vystupni pakou ruéné dojit k poSkozeni pfevodl serva. Uz viibec se
nesmime snazit otoCit pakou serva pokud je pfiveden signal.

Pro tahlo je vhodny ocelovy drat o prdméru 0,5 — 0,8 mm na kterém je vytvofen pruzny element, ktery chrani servo i pohyblivou
¢ast v krajnich polohéach. Viz. obrazek:
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Aplikace
Chranény Zelezni¢ni pfejezd — sestava modult 19759 Opticky snimac ( pocet podle koleji a smérl ), 19757 nebo 19764

Zelezniéni prejezd a modul Fizeni serva tvoii sestavu v&rné simulujici skuteénost. PouZiti optickych snimagt zajistuje
naprostou nezavislost na napajeni a zplsobu fizeni vozidel s reakci zavislou na délce viaku.

Vyhybky, rozpojovace, mechanické semafory — modulem je samoziejmé mozné ovladat i vyhybku. Pro vétsi pocet vyhybek je to
ale ekonomicky nevyhodné. Pro tento pfipad pfipravujeme specialni modul pro ovladani vice serv a moznosti nastaveni cesty.
Vrata — napf. vrata od vytopny, vodni jefab. Lze vytvofit i jednoduché sekvence provadéni poveld, napf. aby dvoukfidlych vrat
se jednotlivé poloviny oteviraly a zaviraly ve spravném poradi.

Nastaveni vychozich hodnot
Nékdy se muZe stat, Ze parametry si zménime omylem a jejich hodnoty se stanou nepfehlednymi . V tomto pfipadé pfijde vhod

funkce nastaveni parametrti na vychozi hodnoty ( tzv. tovarni nastaveni). Pfi vypnutém modul stiskneme tlacitko edit, drzime a
zapneme. Cekame asi 10s dokud se nerozsviti led. Nyni tlacitko pustime a modul bude v tovarnim nastaveni.

Distribuce: FrantiSek Dvoracek Velkoobchod ES , 5.kvétna 245, 289 11 Pecky , CZ
www.es-pecky.cz , tel. 602 17 25 66
Technické dotazy: milos@zajic.cz
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